SERVICO PUBLICO FEDERAL
MINISTERIO DA EDUCACAO
UNIVERSIDADE FEDERAL DE UBERLANDIA
FACULDADE DE ENGENHARIA MECANICA

PROCESSO SELETIVO SIMPLIFICADO PARA CONTRATACAO DE PROFESSOR
SUBSTITUTO DA UFU/ FACULDADE DE ENGENHARIA MECANICA
NUCLEO DE AUTOMACAO E SISTEMAS

; N° de VN - Regime de
Area vagas Qualificacdo Minima exigida Trabalho
) Graduagdo em Engenharia Mecatronica ou
Engenharia Mecénica ou Controle e Automagdo ou
Mecatronica 1 Aerondutica, com mestrado em Engenharia 40H
Mecatrénica ou Mecanica ou Controle e
Automacéo ou Aerondutica.

1. DAS PROVAS E TITULOS
O Processo Seletivo Simplificado, nos termos da Resolugdo CONDIR 03/2015, e de acordo
com o Edital n° 85/2017, publicado no D.O.U. em 29 de dezembro de 2017, se¢do 3 pag. 86,
serd realizado em duas etapas, contemplando as seguintes avaliacoes:
Primeira etapa: Prova escrita, valendo 100 pontos, de carater eliminatorio e
classificatorio.
Segunda etapa:
a) Prova didatica, valendo 100 pontos, de carater eliminatdrio e classificatorio;
b) Apreciacéo de titulos, valendo 100 pontos, de carater classificatorio.
O candidato deverd comparecer nas datas e hordrios marcados para a realizacdo de
cada prova, sendo desclassificados aqueles que ndo comparecerem ou Se atrasarem.
Todos os candidatos deverdo apresentar dominio dos padrdes de lingua culta portuguesa, tanto
na expressdo oral (prova didatica), quanto na expressao escrita (prova escrita).
A apreciacdo de titulos e a prova didatica serdo realizadas como etapa posterior & prova
escrita e somente participaréo os candidatos aprovados na 12 etapa, apds o esgotamento dos 2
(dois) dias dos prazos recursais da 12 etapa.

2. Prova Escrita

Data, local e horério:

Obs: O candidato devera comparecer ao local de prova portando documento de
identificagéo pessoal, com foto.

2.1. A prova escrita seré dissertativa e versard sobre dois pontos que serdo sorteados a
partir de uma lista, envolvendo temas abordados no Programa.

2.2. O sorteio dos temas sera realizado pela DIRPS, conforme item 4.2.2 do Edital
85/2017.

2.3. A prova escrita terd inicio 01 (uma) hora apds o encerramento da sessdo de
abertura a ser realizada pela DIRPS, conforme item 6.4.4 do Edital de Condig¢Oes
Gerais n° 002/2017. O candidato podera ausentar-se da sala e realizar consultas de
qualquer tipo, devendo estar presente no horario de inicio da prova. N&o serd permitida
entrada do candidato ap0s esse horério.
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2.4. O candidato terd que cumprir o tempo minimo de sigilo de uma hora e dispora do
tempo méximo de quatro horas para a realizacéo da prova escrita.
2.5. Durante a realizacdo da prova escrita, conforme item 6.4.7 do Edital de CondicOes
Gerais n° 002/2017; serdo vedados:
2.5.1. a comunicagéo entre os candidatos;
2.5.2. a utilizagdo de aparelhos eletrdnicos, salvo agueles expressamente previstos
pelas regras do certame;
2.5.3. a utilizacdo de aparelhos de sinal tele ou radiofonicos, de transmisséo,
luminosos ou qualquer outro meio comunicacional ou de dados;
2.5.4. a utilizagdo de materiais de consulta, salvo agueles expressamente previstos
no Edital;
2.5.5. a utilizagdo de qualquer meio fraudulento, valer-se de embuste, falsidade ou
apoio ndo permitido; e
2.5.6. qualquer forma, sinal ou elemento gréfico que permita identificacdo do
candidato na prova escrita.
2.6. O candidato que for flagrado na prética de alguma das condutas do item acima, sera
automaticamente retirado do local de aplicagédo da prova e eliminado do concurso.

3. Prova Didética
3.1. Somente os candidatos aprovados na prova escrita participardo desta prova.
3.2. A prova didética sera aplicada no dia, local e horério a serem divulgados quando do
deferimento das inscri¢des, no endereco www.ingresso.ufu.br.
3.3. A prova didética consistira na apresentacéo oral, observada a ordem de realizacéo
fixada por sorteio, de um tema sorteado com, no minimo, vinte e quatro € no maximo
trinta e seis horas de antecedéncia.
3.4. A prova consistird na ministragdo de aula em nivel de graduacéo versando sobre
um ponto sorteado a partir de uma lista elaborada pela Comisséo Julgadora, envolvendo
temas abordados no Programa. A sequéncia de realizagdo das provas didaticas serd
determinada pela ordem de inscrigéo dos candidatos.
3.5. A prova didatica, cuja assisténcia € vedada aos demais candidatos, sera realizada
em sessdo publica e terd duracdo minima de quarenta e méxima de cinqiienta minutos,
podendo haver um acréscimo de até 30 (trinta) minutos para arguicdo do candidato
pela Comisséo Julgadora. As provas serdo gravadas em 4udio e video que assegure
boa qualidade e seu conteldo ndo podera ser consultado por terceiros, salvo
autorizacdo expressa do candidato detentor do direito de imagem, de acordo com o que
dispOe a Lei n®12.527/2013.
3.6. O candidato devera entregar, a cada membro da Comissdo Julgadora, o plano de
aula que sera apresentado na prova didéatica, constando referenciais bibliogréficos e/ou
materiais que serdo indicados aos estudantes de graduacéo.
3.7. Serdo disponibilizados aos os seguintes materiais/equipamentos: quadro branco,
pincéis e projetor multimidia.
3.8. Caso o candidato necessite utilizar outros materiais/equipamentos, serd de sua
responsabilidade providencia-los.

4. Apreciacdo de Titulos
4.1. A apreciacdo de titulos sera avaliada conforme o item 4.5 do Edital 85/2017 e 6.7
do Edital de Condigdes Gerais n°® 002/2017 e seus sub-itens.
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4.2. A entrega dos titulos compreendera uma via do Curriculum lattes, abrangendo
titulos académicos, atividades didaticas, atividades cientificas, profissionais e/ou
artisticas, acompanhado dos documentos comprobatérios, tais como certificados,
diplomas, entre outros.

4.3. Os titulos deverdo ser entregues no dia, local e horario a serem divulgados quando
do deferimento das inscrigdes, no endere¢o www.ingresso.ufu.br.

5. CONTEUDO PROGRAMATICO
Os candidatos serdo avaliados com base no seguinte programa tematico:

A) Simulagéo de Sistemas Automatizados
A.1 Simulacéo de Sistemas a Eventos Discretos
- O que é Simulacéo
- Tipos de Modelos (simbdlicos, analiticos e de simulacdo)
- Técnicas de Simulacéo
- Simulagdo a Eventos Discretos
A.2 Coleta e Modelagem dos Dados de Entrada
- Coleta de Dados
- Tratamento dos dados
- Histograma
- Inferéncia
- Testes de Aderéncia (Qui-quadrado, p-value e Kolmogorov Smirnov)
- Modelos de distribuigdo exponencial, normal, uniforme, triangular
A.3 Modelagem Conceitual de Sistemas a Eventos Discretos
- Abstracdo e Modelos Abstratos
- Construcdo de Modelos Conceituais - Activity Cycle Diagram
- A Simulacdo Manual e o Método das Trés Fases
- Outras Executivas de Simulagdo
A.4 Implementac¢do Computacional do Modelo de Simulagéo e Softwares de Simulagéo
- Esquema de implementac&o de uma Fila do tipo MM1
- Linguagens de simulag&o versus linguagem de programacéo
- Simuladores de mercado
A.5 Verificagédo e Validacao de Modelos de Simulagdo
- Verificagéo e Validagdo
- Técnicas de Verificacdo
- Técnicas de Validacéo
- Validagéo Operacional dos Dados
- Dimensionamento de Corridas
- Simulagéo Terminal e N&o Terminal
- Escolha das Medidas de Desempenho
- Rodada versus Replicagéo
- Intervalo de Confianca
- Numero de ReplicacBes
- Comparagdo e Anélise dos Resultados de um Modelo de Simulacéo
A.6 Simulacéo e Otimizagéo
- Planejamento de Experimentos
- Simulag&o e Otimizagao

3/5



SERVICO PUBLICO FEDERAL
MINISTERIO DA EDUCACAO
UNIVERSIDADE FEDERAL DE UBERLANDIA
FACULDADE DE ENGENHARIA MECANICA

- Integracdo de Planejamento de Experimentos com Simulagdo e Otimizagéo

B) Automacéo Industrial
B 1. Sistemas Eletrohidraulicos e Eletropneumaticos
- Componentes de sistemas eletrohidraulicos e eletropneuméticos
- Metodologia de projeto de sistemas eletrohidraulicos e eletropneumaticos
- Projeto Cascata
- Projeto Trajeto Passo
- Hidraulica e Pneumética proporcional
B 2. Controle Digital de Sistemas Eletrohidraulicos e Eletropneuméticos

- Arquitetura de Controlador Ldgico Programével - CLPs
- Linguagens de Programagé&o de CLPs
- Metodologia de Transformag&o de SFC para Ladder
- Simbologia ISA de Sensores, Atuadores e Lagos de Controle

B.3 Supervisdo de Sistemas Industriais
- Padrdo OPC de comunicagéo
- Sistemas de superviséo e controle de sistemas industriais
- Softwares de Supervisdo

B.4 Redes e Comunicagdes Industriais
- Modelo OSI
- Modelo TCP-IP
- Sistemas em Tempo Real
- Protocolos Deterministicos e Ndo Deterministicos
- Redes de Campo Industriais
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SANTOS, W.E., Silveira, P.R., Automacéo e Controle Discreto. Sdo Paulo. Erica.
OGATA, K. Engenharia de Controle Moderno. Traducdo de: Modern control
engineering.. 42, Edicdo, S&o Paulo. Pearson Education do Brasil, 2003.
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7. DA CLASSIFICACAO GERAL E CRITERIOS DE DESEMPATE

7.1. Cada examinador atribuird uma pontuagdo entre 0 e 100 pontos, por prova de cada
candidato, imediatamente depois de sua realizagdo e apreciagéo.

7.2. A nota de cada prova serd obtida pela média aritmética da pontuacéo atribuida pelos
examinadores.

7.3. A classificacdo geral dos candidatos far-se-4 pela soma das notas obtidas na apreciagéo
de titulos, na prova escrita, na prova didatica nos termos do Artigo 16 do Decreto n°. 6.944 de
21 de agosto de 2009, anexo 1.

7.4. Seré considerado desclassificado do processo seletivo o candidato que:

a) obtiver pontuagéo inferior a 70 pontos na prova escrita; ou

b) obtiver pontuacdo inferior a 70 pontos na prova didatica.

7.5. Como critérios de desempate na nota final, serdo utilizados respectivamente:

Em caso de empate na nota final, o critério de desempate sera baseado, sucessivamente, na
maior nota na prova escrita, maior nota na prova didatica e maior nota na prova de titulos.

Norma aprovada pelo Conselho da FEMEC em reunido ordinéria de 13 de novembro de 2017.
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